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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyece wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokadiciowych w ramach remon-
tu nawierzchni drogi wojewddzkiej nr 442 Wene — Kalisz w miejscowiziach: Bierzglinek wraz z remontem

istniejgcych chodnikow w km 0+000 — 0+620 (z wyzeniem wiaduktu nad A-2H-Gérne-daliy-w-km-25+450-—
26+050.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stamimkument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowej oraz poto-
zenia obiektow iaynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalailowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wységiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrotia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkiaelpegu granic prawnych z ich stabilizacja w tere-
nie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z norma@M6744-09) kwiadkami betonowymi tych znakdéw
wykonanymi zgodnie z zatzonym rysunkiem (Rys. nr 1) nie rzadziej 4a00m.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o disgjakoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza gramnab6t ziemnych, wgsiedztwie punktdow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzjestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm
i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mi& dtuga¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysolmvych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadéw pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatdw
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej wysé&iowej oraz punktdw granicznych najepobra z Po-
wiatowego Qrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzneggddnie z obowjzujacymi przepisami —
Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylkanastka wykonawstwa geodezyjnegozmagtaszéroboty
i pobiera& materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczego6towego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich kbach wykrytych w wyty-
czeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperoéw robgeh. Bedy te powinny by usunéte na koszt Zamawigj
cego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wyko-
nawe;.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowep zgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fig sic
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomi o tym Inzyniera. Uksztattowa-
nie terenu w takim rejonie nie powinnodymieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezdyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniecha-
nie powiadomienia lyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakcepto-
waniem wynikdw pomiaréw przez igniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigérednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma
i wzor tych oznacaepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeée konieczne do dalszego prowadzenia robotpstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepravidtowej realizacji rob6t natg do obowiz-
kéw Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnenuuny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowszane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
maoze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy dro-
gowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatlwy¢é poza granicami robdt zgdanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzysgcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwna-
niu byt mniejszy od 4 mm/km, stoggjniwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jedno-
znaczne okrédenie nazwy reperu i jego¢dne;.



22

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne
pobrane z Powiatowegos@dka Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznegypwykorzystaniu sieci poligo-
nizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, akoaej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zalez-
nej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Bdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materialtdbw wymienionych w pkt 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpo-
wiednimi palami po obu stronach osi, umieszczorpahba granig robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wgzanie krawdzi nasypow i wykopéw na po-
wierzchni terenu (okgtenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektowy oraz w miejscach wymagaj
cych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzettiatriow miejscach zaakceptowanych przezyinera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztalttowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegis ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
nalezy prowadz¢é wedtug ogolnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpgfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgsinktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseég&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrastaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajod-
szukanie i ewentualne odtworzenie,
— stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 38as drogowy”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
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5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUM83.
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